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WYMAGANIA WSTEPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJETNOSCI | INNYCH KOMPETENCJI

Student posiada podstawowg znajomos¢ architektury systeméw cyfrowych i komputerowych oraz znajomosc
standarddw znormalizowanych urzgdzen sieciowych i podstaw programowania przemystowego.

CELE PRZEDMIOTU

c1 Przekazanie wiedzy z zakresu budowy i zastosowania sieci komputerowych z uwzglednieniem
praktycznych zastosowan przemystowych.

Nabycie przez studentéw wiedzy i umiejetnosci o przemystowych uktadach kontrolnych i regulacyjnych

Cc2 z wykorzystaniem oprogramowania komputerowego oraz zapoznanie z rolg systeméw komputerowych
w zarzadzaniu procesami technologicznymi.
Zapoznanie studentdbw z zaawansowanymi zagadnieniami konstruowania i programowania
C3 przemystowych systemoéw informatycznych z uwzglednieniem Przemystowego Internetu rzeczy lloT

(ang. Internet of Things).




PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA - PEU

Z zakresu wiedzy:

PEU_WO01 Student posiada specjalistyczng wiedze o technikach i narzedziach stosowanych przy
rozwigzaniu zadan inzynierskich z obszaru informatyki przemystowe;.
PEU_WO02 Posiada wiedze z zakresu automatyki, robotyki i mechatroniki potrzebne do zrozumienia

dziatania wspotczesnych urzadzen przemystowych w konteks$cie Internetu rzeczy (ll1oT).

Z zakresu umiejetnosci:

PEU_UO1 Student potrafi wykonac¢ ztozone eksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputerowe,
interpretowac uzyskane wyniki i wycigga¢ wnioski.
PEU U02 Student potrafi stosowac specjalistyczne oprogramowanie do formutowania i rozwigzywania

wykorzystaniem zaawansowanych technik informacyjno-komunikacyjnych.

ztozonych probleméw oraz rozwigzywaé zadania przez wtasciwy dobor zrédet informaciji, z

Z zakresu kompetencji spotecznych:

Student dostrzega znaczenie zaawansowanych technik komputerowych w rozwigzywaniu

PEU_KO01 problemow stojgcych przed rozwojem wspotczesnego przemystu oraz umie wykorzystaé
wiedze ekspertéw w rozwigzywaniu problemoéw praktycznych.
TRESCI PROGRAMOWE
Forma zaje¢: Wyktad Ig;)c dzzbiﬁ
w1 Omowienie celow zajeg, literatury i wymagan. Zapoznanie z kartg przedmiotu.
Przemystowe srodowisko informatyczne. Komunikacja w systemach automatyki 2
przemystowej - Ethernet czy fieldbus.

w2 Przesytanych danych w warunkach przemystowych. Znaczenie komunikacji w 2
automatyce. Architektura protokotu PROFIBUS, PROFINET oraz ASI.

W3 Urzgdzenia pomiarowe w uktadach automatyki komputerowej. Elementy w uktadach
sterowania przemystowego. Zasady doboru czujnikdw i przetwornikéw pomiarowych do |2
komputerowych systeméw automatyki. Komunikacja we/wy.

w4 Edge Computing. Cloud Computing. Symulacja i cyfrowy blizniak. Integracja danych i 2
monitoring w Control Room. IloT — przemystowy Internet rzeczy.

W5 Sztuczna inteligencja w procesach przemystowych. Rozszerzona i wirtualna 2
rzeczywisto$¢. Podsumowanie, zaliczenie.

Razem 10
Forma zaje¢: Laboratorium

L1 Omoéwienie zasad zaliczenia przedmiotu. Sie¢ Ethernet w procesach przemystowych — 2
konfiguracja sieci.

L2 Sie¢ PROFINET - warstwa fizyczna, okablowanie, parametry. Urzgdzenia komunikacji 2
przemystowe;.

L3 Motion Control. Komunikacja PUT/GET w $rodowisku TIA Portal. 2

L4 Wyznaczanie charakterystyk wybranych analogowych czujnikéw pomiarowych oraz 2
przetwornikdw sygnatow.

L5 Zasady doboru czujnikéw i przetwornikéw sygnatéw do komputerowych systemow 2
automatyki.

L6 Budowa ukfadu sterowania i regulacji w oparciu o system komputerowy. 2

L7 Projekt uktadu regulacji przy wykorzystaniu systemoéw komputerowych w uktadach 2

regulacji przemystowe;.




L8 Przygotowanie programu komputerowego do wizualizacji procesu przemystowego. 2
Zaliczenie na podstawie éwiczen praktycznych.
Razem 16
STOSOWANE NARZEDZIA DYDAKTYCZNE
1. Prezentacja tresci z wykorzystaniem multimediéw.
2. Oprogramowanie specjalistyczne, materiaty audio-wizualne urzgdzenia interkomunikacyjne.
3. Praca w grupach, éwiczenia, dyskusja.

METODY | FORMY OCENY
OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA

Formy oceny (F lub P)*

Numer efektu uczenia

Metody oceny
osiggniecia efektu uczenia

PEU_UO1, PEU_UO02,

F¢ PEU_KO1 Praca w grupach, ¢wiczenia.
. PEU_UO01, PEU_UO2, .
P¢ PEU_KO1 Projekt.
Fw PEU_WO1, PEU_W02, Dyskusja, wypowiedz ustna
PEU K01 yskusja, wyp :
PEU_WO01, PEU_WO02, . . Lo .
P w PEU_KO1 Zaliczenie w formie pisemne;j.
*F — ocena formujgca (w trakcie semestru), P — ocena podsumowujgca (na koniec semestru)
KRYTERIA OCENY i
OSIAGNIECIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTOW UCZENIA
Nr PEU Ocena dostateczna Ocena dobra Ocena bardzo dobra
Student posiada Student posiada Student posiada specjalistyczng
specjalistyczng wiedze specjalistyczng wiedze o wiedze o technikach i
wybranych o technikach i technikach i narzedziach narzedziach stosowanych przy
narzedziach stosowanych | stosowanych przy rozwigzaniu zadan inzynierskich
PEU_WO01 przy rozwigzaniu zadan rozwigzaniu zadan z obszaru informatyki
inzynierskich z obszaru inzynierskich z obszaru przemystowej, potrafi dokonaé
informatyki przemystowe;. informatyki przemystowej. wyboru wiadciwych i
wykorzystac je w pracy
zawodowej.
Student wie jak
S scharakteryzowaé Student wie jak dobraé
tudent zna systemy . S
- . poszczegolne systemy odpowiedni system
komunikacyjne w uktadach : o - ;
e komunikacyjne i ich role komunikacyjny do
PEU_WO02 automatyki i ich . . e . .
. spetniang w systemie wspotdziatania uktadow
podstawowe funkcje. . . . -
mechatronicznym i automatyki i mechatroniki.
automatyce.
Student potrafi dobrac . ) Student umie dokona¢
oprogramowanie do Student umie wykonaé Konfi Lo
P . . ; onfiguracji sieci
pomiaréw i symulacji pomiary oraz symulacje oraz komunikacvinveh i wykorzystaé
PEU_UO1 komputerowych interpretowac uzyskane kacyjny vy y
. . S do realizacji procesow
wybranych procesow wyniki i opracowaé wnioski.
przemystowych.
przemystowych.




Student umie dobra¢ na
podstawie dokumentacji

Student umie przeprowadzic¢
studium mozliwosci i potrzeby
zastosowania odpowiednich

Student przy wykorzystaniu
narzedzi informatycznych umie
zaprojektowac uktad sterowania

PEU_UQ02 technicznej urzgdzenia do | sensoréw i przetwornikéw do i regulacji procesu
komunikacji przemystowej. | komputerowych systemoéw przemystowego oraz dokonac
automatyki. analizy jego dziatania.
Student jest gotow
Student jest gotow szuka¢ | sformutowac problem z Student jest gotow okresli¢, jaki
PEU KO1 zrodet informacji poprzez zakresu odziatywania wplyw na rozwdj spoteczny

kontakty osobiste lub
portale spotecznosciowe.

systemow informatycznych na
srodowisko pracy, a takze

majg systemy informatyczne
stosowane w przemysle.

rozwdj Internetu rzeczy.

LITERATURA PODSTAWOWA

Poradnik Mechatronika — opracowanie merytoryczne wersji polskiej pod red. Joachima Potrykusa, Wyd. REA,
2011.

Sieci przemystowe Profibus DP, ProfiNet, AS-i i EGD. Przyktady zastosowan; Wiodzimierz Solnik, Zbigniew Zajda
Wydawnictwo BTC; Warszawa 2018.

Sieci komputerowe / Tanenbaum, Wetherall ; [tt. Przemystaw Szeremiota na podstawie "Sieci komputerowe" w ft.
Andrzeja Grazynskiego i Adama Jarczyka] Wydano: Gliwice : "Helion", cop. 2012.

LITERATURA UZUPELNIAJACA

Napedy i Sterowanie: miesiecznik naukowo-techniczny: napedy, automatyka przemystowa, oprogramowanie,
aparatura kontrolno-pomiarowa, systemy zasilajace, uktady zabezpieczen, osprzet peryferyjny / Red. naczelna
Ewa Osiecka.

Innowacyjne rozwigzania w obszarze automatyki, robotyki i pomiaréw : praca zbiorowa / pod red. Janusza
Kacprzyka Wydano: Warszawa : Przemystowy Instytut Automatyki i Pomiaréw, 2009.

SIMATIC Motion Control - sterowanie serwonapedami. Teoria. Aplikacje. Cwiczenia; Radostaw Krzyzanowski;
Gliwice, Helion 2021.

ZRODLA ELEKTRONICZNE

https://iautomatyka.pl/
https://utrzymanieruchu.pl/sieci-w-zakladzie-przemyslowym/
https://innovatingautomation.pl/

MACIERZ POWIAZANIA
EFEKTOW UCZENIA DLA PRZEDMIOTU INFORMATYKA PRZEMYSLOWA
Z EFEKTAMI UCZENIA NA KIERUNKU: INFORMATYKA

Efekt uczenia .KOd efektu Cele_ Tresci programowe Narzedzia
kierunkowego przedmiotu dydaktyczne
PEU_WO1 K_WO01, K_WO03, K_W05 C1,C2 C1-C8, W1-W5 1,2,3
PEU_WO02 K_Wo08 C1,C2,C3 | C1-C8, W1-W5 1,2,3
PEU_UO1 K_U02, K_U05 C1,C2 C1-C8, W1-W5 1,2,3
PEU_UO02 K_U01, K_U06, K_U07 c1,c2,c3 | €1-C8, W1-W5 1,2,3
PEU_KO1 K_KO1, K_K03 c2 C1-C8, W1-W5 1,2,3



https://iautomatyka.pl/
https://utrzymanieruchu.pl/sieci-w-zakladzie-przemyslowym/
https://innovatingautomation.pl/

